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Cil prace

vytvorit simulator pro studijni ucely

working in interactive mode
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« DEVS
» Externi udalosti jsou prikazy

* Interni udalosti kolize s objekty a dokonceni
Nrikazii



I Model prostredi

» 2D prostor
* Objekty jsou kruhove
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Kontejner komponent
Komunikator s okolim

Objekt v prostredi
Komponenty napodobuji chyby
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